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Tekst Ingrid Traintinger | Beeld SigmoTek

MOBIELE ROBOTS
ALS SCOUTS

Digitale transformatie kan enkel de gewenste resultaten opleveren als de
automatisering alomvattend is. Naast de machines zelf moet dit ook robots
en handling apparaten omvatten, evenals de volledige transporttechniek.
Sigmatek heeft daarom zijn Traffic Control System ontwikkeld, een open
AGV-wagenpark beheersysteem dat onafhankelijk van de voertuigfabrikant

( werkt. Het voert niet alleen de planning uit, maar houdt ook rekening met
alle mogelijke routes, eenrichtingsverkeer, permanente of tijdelijke obstakels,
en door de gebruiker gedefinieerde beperkingen. Interesse? SigmaControl
Is aanwezig op INE op standnummer REDO1.

Automatisch geleide voertuigen (AGY's) en
autonome mobiele robots (AMR) spelen een
sleutelred in het flexibeler maken van produc-
tieprocessen. Ze kunnen zich immers makkelijk
A3NPAssen aan veranderence eisen, processen
en transportroutes. Sigmatek  heeft verschil-
lende AGV- en AMR-fabrikanten als klant
die de innovatieve automatiseringssystemen
van de Oostenrijkse fabrikant voornamelijk
gebruiken in de besturing en de veiligheids- en
aandrijftechnologie wan hun woertuigen. Ze
waarderen vooral de combinatie van extresm
kleing  afmetingen, hoge energie-efficiéntie
en campromislore  industrigle  geschikthesd,
DOp de afgelopen SP5 presenteerde Sigmatek
het open AGY fleet management systeem TCS
{Traffic Control Systern). Het maakt gebruik van
de qestandaardiseerde VDA 5050 interface
voor communicatie tusser het voertuig en het
besturingssysteem. Op deze manier maakt TCS
het mogelijk om AGV'S en AMR's te integreren,
angeacht hun merk en hun verbinding met de
amliggende IT- en automatiseringssystemen.

Otto Koller: “Met Sigmotek
Slamilac, kunnes AGYS én
AMR's bif federe passoge
dynamisch de variabele
pasitie van rekken en pallerten
registreren. Hierdoor kunnen
bufferzanes, inkomends
goederen of verzending, voor
het eerst geintegreerd worden
i een AGKY
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Onder de noom TCE (Traffic Control System) toomge SICGMATEE op 5P% een open ACVwaogenpark
beheerspsteem ool onafhonkeliik van voertigfobrilant kan worden gebrukt mef open standoardorofacolien

Fopis WOA 5050, MQTT, JSON, UDF en TCAIF

Revolutionaire navigatie
Mormaal gesproken maken AGWV's en AMRS

gebruik van op contour gebaseerde navigatie,

zodat er geen kunstmatige orientatiepunten

radig zyn. Maar dat prncipe kent zyn beperkin-

gen en wordt daarom aangevuld met de SLAM
navigatieprocedure, In de loop van de navigatie

remen de voertuigen dan de omgevingsken-

merken over en maken de kaart dynamisch,

'om de kaart te maken, heeft het voertuig een
perfecte plaatsbepaling nodig, maar lokalisatie
heeft ook invloed op de landkaart®, legt Otto
Kaller, hoofd beeldverwerkingssystemen  bij

Sigmatek, wit. " Daarom moeten beide proces-

sen gelijktijdiq in elkaar grijpen.”

Dat is zowel wiskundig aks softwaretechnisch
gen formidabele vitdaging. Net als in het geval
van TCS, erkende Sigmatek de behoefte aan
een open SLAM oplossing woor esnvoudige
integratie in AGV'S en AMRS, ongeacht de

gebruikte besturingstechnologie. Het ambit-

euze doel was een systeem credren dat binnen
enkele minuten klaar is voor gebruik, geen
vooral geinstalleerde kaarten veraist en nauw-
keurig is tot £ 10 mm en + 17 in realtime, zelfs
met sterk veranderde contouren, En de soft-
ware moet weinig van de hardwarebronnen
esen, De box-pc waarop deze software draait,
mag immers niet veel ruimte of stroom verbui-
ken in het voertuig,

Mauwkeurig de voertuigpositie bepalen
Ce real-time locatissoftware Sigmatek Slam-
Loc herdefinieert de manier waarop AGV'S
en AMRS omgaan met veranderingen in hun
omgeving. Tijdens de eerske run maakt SlamLoc
e=n kaart van de omgeving aks basis voor de
routeplanning. Als een vreemd lichaam’ tijdens
22N verdere reis wordt gedetectesrd, wordt dit
meegenomen en gebruikt voor de positiebepa-
ling. Op deze manier kan de positie, dat wil
zeggen de XY-codrdinaat inclusief oriéntatie,
waarop het wvoerfuig zich bevindt, veel nauw-
keuriger worden bepaald,

"Shoppen  woor

‘Het ambitieuze doel was
om een systeem te creéren
dat binnen enkele minuten
klaar is voor gebruik, geen

vooraf geinstalleerde
kaarten vereist en
nauwkeurig is tot = 10
mm en £ 1°in realtime’

Sigmated SlamCiient wordt gehmikt voor inhedg®
stelling, simurabie en vissalisobe van Aoagoele, evenpls
voor hef hebared ent benerken vam kearter.

een onverwacht obstakel
heeft hier niets mee te maken. Dit gebeurt
door het veiligheidssysteem in het voertuig®,
verduidelijkt Kaoller. *Evenzo is het uitwijken
of randrijder van een nieuw object niet de
verantwoordelijkheid van SlamLoc, maar van
een geschikt besturingssysteem zoals TCS,”
Dere syvstemen kunnen echier onmiddel-
lijk reageren op basis van de SLAM data en
de best mogelijke route bepalen, rekening
houdend met de nieuwe omstandigheden,
Op deze manier apent SlamLoc de mogelijk-
heid om obstakels te vermijden of alterna-
tieve routes te nemen,

Een zaklamp voor AMR

"Slamloc stelt de mobiele rabot in staat am

compromiskoos precies te navigeren, zelfs als
hij door volle palletten de contouren van de hal
niet meer ziet®, vertelt Koller. "Het is als een
zaklamp die de wandelaar 's nachts details laat
zien die een kaart en het kompas alleen hem
niet kunnen bieden.” 3
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Automatisering in Pocket Formaat

S-DIAS, super compact systeem voor op de DIN-rail

CPU: CPU-Module (2x 800 Mhz), OPC-UA-Client & -Server

I/0: Voor alle Automatiserings Taken, tot 20 Kanalen per Moduul
MOTION: Servo- of Stepper Drive, Resolver/Incrementele Encoder
SAFETY: Controller en 1/0’s, TUV certified, Stand-Alone en Wireless

ENGINEERING: Object Georiénteerd, all-in-one Software Tool LASAL
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Tidehjke, potentieel bewegende objecten
verschimen langzaam in het gezichtsweld by
niet NA0Eren &n vafthwnnen net 20 |.ar'||_]|£.a.:=|||'| M
het passeren. Normaal gesproken worden deze
niet ingevoerd in de statische kaart. “Fouten
kunnen in de loop van de ti]d oplopen en zo
de lokalsatie misleden®, legt Eoller wil, ©Als er

grote permanente verandenngen worden aan-

gebracht, wordt een nieuwe "‘eerste run' in het
getroffen gebied aanbevolen.®

Volledige vrijheid voor variabele
omgevingen

Geautorisserde gebruikers kunmen zelfs wolle-

dig variabele gebieden credren, waarin alleen
zaken zoals de muren of hellngbanen aks vaste
punten overblipen. De variabele positie van de

rekken en palletten worden vervolgens dyna-

misch door het voertus) gereqistreerd, eder
keer wanneer het passeert. Door bewust het

gebruk van bekende contouren tée vermgden,

kunnen bufferzones, voor goederenonivangst

of -verzending, voor het eerst worden geinte-

greerd dankziy Slamloc.

"Het vastleggen van de data zonder vertraging

en het verwerken ervan 1ot een geldig beeld van

de omgQeving was &&n van de grootste witda-

girngen in majn carriére”, zeqgt Koller. “Het was
alleen mogelijk door de samemaerking van een
Teer sterk team.”

Snel, lichtgewicht en geschikt voor
industrieel gebruik

slamLoc 15 zo ontworpen, dat er geen f)d-

rovende initialisatie nodig is tidens het opnieuw
opstarten. De voertuigen beginnen hun posite
en onéntatie onmiddellijk na het inschakelen te

bepalen. De eenvoudige installatie van de soft-

warg, derect i het vosrtusg, halpt ook by het

sl opstarten. Data-uitwisseling met de omlig-

gende systemen vindt plaats wa TCPAP

slambloc is verkrijgbaar als pure softwareop-

ossing of voorgeinstallesrd op een robuuste

box-p¢ wan industrle kwaliteit de commu-

niceert met fleetmanagementsystemen zoals
TCS via WLAN. De optionele SlamClient maakt
de wisualsabie van werkeljke njbewegngen
en dynamische mapping mogelijk, evenals
de verwerking

Met TCS en Slamloc biedt Sigmatek niewwe,
nrcvatieve up-lu-':.ilr'-:.]ew vwoor de automatise-

fng wan e intrakgestiek. Deze maken meer
flexibiliteit en efficéntie mogelijk en verhogen
tegelijkertijd de precisie en betrouwbaarheid
van AGYs en AMRS.
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De realtime locatiesoftware Sigmatek SlamLoc
herdefinieert de manier waarop AGV's en AMR’s
omgaan met veranderingen in hun omgeving

Sigmatek Slamloc s geoptrmalisesrd voor gebrnk op Gd-bils industméle pc's en wordl ook door Sigmotek
aangeboden ais bundel inclusiel de hordware met WLAN verbinding
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